
Name of parts / Nome delle parti 
1. Drone / Drone 
Blade guard / protezione elica 
Blade A / elica A 
Blade B / elica B 
Led light / Luce a led 
Picture 1 / immagine 1 
 
2. transmitter /  trasmettitore 
Mobile Phone screen / Schermo Smartphone Telefono  
Power indicator light / Indicatore luminoso accensione 
Throttle rudder stick / Comando timone Throttle Stick 
Power switch / Interruttore accensione 
Left Right rudder trim / Sinistra / Destra regolazione timone Trim 
Headless mode / Modo volo “senza testa” 
JIgh lowe speed mode / Modo Velocità Alta/bassa Speed Mode High / Low 
 
Lens hood / Paraluce 
Forward backward left rifht flight stick / Stick volo scelta direzioni Avanti / Indietro / Sinistra / Destra  
Forward backward trim / Regolazione volo Avanti Indietro Forward / Backward Trim 
Regolazione volo Sinistra / Destra Trim 
Flip / Volo Capovolto 
One button return / Ritorno con un pulsante One Button Return 
 
LCD / Schermo 
Picture 2 / immagine 2 
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Avviso: 
1. dichiarazione importante: 
(1) Questo prodotto non è un giocattolo, ma un assemblaggio complicato di materiali che è integrato con conoscenze 
professionali di tipo meccanico, emissione elettronica, meccanica d'aria, ad alta frequenza, ecc, quindi dovrebbe essere 
installato e regolato correttamente per evitare incidenti. L'utente deve sempre operare in modo sicuro. Non ci assumiamo 
alcuna responsabilità per lesioni personali o danni alla proprietà causati da un uso improprio perché non abbiamo potuto 
controllare/verificare la procedura di installazione, l’utilizzo/uso e il funzionamento di questo simildrone. 
(2) Questo simildrone è adatto per coloro con esperienza utente drone RC radio controllato con età maggiore di 14 anni. 
(3) Il campo di volo deve essere legalmente approvato dal governo locale dove viene utilizzato. 
(4) Non ci assumiamo alcuna responsabilità per questi incidenti causati da un uso improprio, utilizzo e controllo del 
drone, dopo la vendita del prodotto. 
(5) Abbiamo affidato al distributore di fornire supporto IT e servizio post-vendita. Se avete domande su uso, il 
funzionamento, la riparazione, ecc, si prega di contattare il distributore locale. 
 
2. Misure di sicurezza: 
Tenere lontano dalla folla/animali durante il volo a causa del controllo remoto radio controllato RC il drone volante puo’ 
diventare molto pericoloso. montaggio scorretto, telaio principale danneggiato/rotto, apparecchiature elettroniche 
difettose o il funzionamento non qualificato possono causare incidenti imprevedibili come ad esempio danni al drone 
stesso oppure lesioni alle persone/animali/cose. Si prega di prestare particolare attenzione al funzionamento della 
sicurezza e avere una buona conoscenza di responsabilità che in taluni casi l'utente potrebbe causare. 
 
(1) Tenere lontano da ostacoli e folla 
La velocità e lo stato volante di un drone RC è sempre incerto e può causare potenziali pericoli. Quindi l'utente deve 
tenere lontano da folla, edifici, animali, linee elettriche, acqua, neve ecc quando si opera con un drone volante RC. 
Vietare volare un drone RC con meteo con pioggia, tempesta, tuoni, grandine, neve, nebbia oppure scarsa illuminazione 
per la sicurezza degli utenti, in mezzo alla gente e proprietà pubbliche e/o private altrui. 
 
(2) Tenere lontano da ambiente umido 



Il drone interno è costituito da componenti elettronici di precisione. Umidità o vapore acqueo possono danneggiare i 
componenti elettronici e causare incidenti. 
 
(3) funzionamento sicuro 
Si prega di utilizzare il drone RC secondo il proprio stato fisico ed esperienza/abilità di volo. Affaticamento, svogliatezza 
e uso improprio possono aumentare il tasso di incidenti. 
 
(4) Tenere lontano dalle parti rotanti 
Tenere il viso e il corpo, così come tutti gli spettatori/animali lontani dalle parti rotanti, che possono causare gravi lesioni 
e danni. 
 
(5) Tenere lontano da fonti di calore 
Il drone RC è un assemblaggio di metallo, fibra, plastica, componenti elettronici, ecc Tenere lontano da fonti di calore e 
raggi solari per evitare distorsioni e danni. 
 
3. Lista di controllo Prima del volo 
(1) campo di volo deve abbastanza spazioso e suggeriamo almeno 8M (lunghezza) * 8M (larghezza) * 5M (altezza). 
(2) Assicurarsi che la batteria del drone e il suo trasmettitore sono completamente cariche. 
(3) Assicurarsi che la stick di controllo farfalla Control Stick del trasmettitore sia in posizione più bassa. 
(4) Si prega di rispettare rigorosamente l'ordine di accendere e spegnere prima del funzionamento. Accendere la prima il 
trasmettitore e poi accendere il drone prima di volare; spegnere l'alimentazione del drone e poi spegnere il trasmettitore 
quando la macchina lanciata. Ordine improprio di accensione/spegnimento può causare il ronzio fuori controllo e 
minacciare la sicurezza delle persone. Si prega di coltivare una corretta abitudine e rispettare l’ordine di accensione e 
spegnimento. 
(5) Assicurarsi che la connessione sia ben salda e sicura tra la batteria e il motore, ecc La vibrazione continua può 
causare cattiva connessione dei terminali di potenza e loro progressivo distacco rendono il drone all’improvviso fuori 
controllo. 
(6) Un uso improprio può causare caduta crash del drone, che può causare motore difettoso e il rumore, e poi vanificare 
lo stato volante o addirittura lo smettere di volare. Si prega di andare al distributore locale per comprare nuove parti per 
la sostituzione in modo che il drone tornerà al suo stato migliore. 
 
Installazione del Trasmettitore: 
Installazione delle batterie: aprire il coperchio della batteria sul retro del trasmettitore e mettere 4 batterie alcaline 
(escluso) nel vano in conformità con le istruzioni degli elettrodi (polarità +/-). 
 
Battery Cover 
4 * batterie alcaline 1.5V 
immagine 3 
 
Avviso: 
1. Assicurarsi che gli elettrodi siano corretti (polarità +/-). 
2. Non usare batterie vecchie/nuove assieme. 
3. Non utilizzare diversi tipi di batterie (chimica diversa: es. zinco cloride/manganese/alcaline/litio….). 
 
Come installare il telefono cellulare/smartphone 
1. Premere interruttore sul lato di chiusura, spingere in modo di allargare il supporto dello smartphone  come immagine 
4. 
2. Mettere lo smartphone nello spazio/vano adibito e tirare indietro il supporto in modo che aderisca allo smartphone e 
serrando il piu’ strettamente possibile, senza esagerare ma in modo che si eviti la caduta accidentale dello smartphone 
(si prega verificare che accidentalmente non resti premuto nessun tasto dello smartphone) come immagine 5. 
 
immagine 4 
immagine 5 
 

 
 
 
 
3. Inserire il paraluce per slot e assicurarsi che il bordo inferiore del paraluce sia accanto allo smartphone nel modo più 
vicino come immagine 6. 
图 6 Immagine 6 
 
Metodo di carico di batteria Li-Po 
1. Collegare il cavo USB con una delle porte USB elencato nella foto qui sotto, e poi collegare la batteria drone con il filo 
USB. (Priorità nella scelta 2A, caricabatterie 5V) 



2. Dopo aver collegato il cavo USB alla porta USB, l'indicatore USB si mantiene acceso con luce verde. Dopo aver 
collegato il cavo USB con la batteria drone, l'indicatore USB si mantiene acceso con luce rossa. Circa 150 minuti più 
tardi, la luce diventa verde e si mantiene accesa indicando una carica completa. 
* Batteria Li-Po è incluso nei pezzi di ricambio e si prega di prestare attenzione sulla sua connessione certa e sicura. 
* Non mettere la batteria in posto a temperatura elevata, come ad esempio vicino un incendio, dentro autoveicolo al sole 
o vicino dispositivo di riscaldamento per evitare danni e/o esplosioni accidentali. 
* Non usare mai la batteria che hanno avuto forti cadute crash o hanno colpito con forza superfici dure. 
* Non mettere MAI la batteria in acqua. Conservare in luogo asciutto. 
* Non disassemblare la batteria. 
* Non lasciare mai la batteria senza controllo visivo durante la ricarica. 
*caricare in ambiente ventilato 
 
Metodo di ricarica: 
-Caricatore del telefono 
-Power bank – Pila Banca di ricarica 
-carica da Computer 
-carica da Auto (non consigliata per uso frequente) 
* Consigliamo di scegliere una scheda con corrente di uscita 5V (almeno 2°) per la ricarica veloce. 
 
Batteria drone 
    
Batteria Li-Po Battery smaltimento e riciclaggio: 
batterie Li-Po esaurite/Wasted non devono essere collocate con rifiuti domestici. Si prega di contattare la locale agenzia 
ambientale o rifiuti o il fornitore del modello o il centro di riciclaggio delle batterie Li-Po più vicino. 
 
Istruzione aggiuntive prima di volare: 
1. La luce bianca è anteriore (in testa). 
2. Accendere il drone e controllare le lame rotanti. La parte anteriore sinistra / destra / sinistra lame posteriori ruotano in 
direzione di senso orario, mentre nella parte anteriore destra / destra lame posteriori / sinistra ruotano verso senso 
antiorario. 
 

 
 
 
 
3. Regolare relativo pulsante del trasmettitore Trim per regolare il timone se il drone si inclina su un lato durante il volo. 
4. Il trasmettitore riproduce audio “ dididi “ ... quando la batteria drone è scarica. Si prega di far atterrare il drone il prima 
possibile dopo l'allarme audio di batteria scarica. 
 
 
Istruzioni di calibrazione 
Si prega di seguire gli ordini di seguito per calibrare il drone se il drone si libra dopo il decollo, e non può essere regolato 
con il tasto assetto e causando così un funzionamento difficile. 
1. Spegnere l'interruttore drone e quindi spegnere l'interruttore del trasmettitore. 
2. Accendere l'interruttore del trasmettitore, spingere lo stick per il controllo a distanza nella massima posizione e poi 
tirare nella posizione più bassa (vedi figura 7 e 8), e il trasmettitore entra nello stato di attesa del codice di 
accoppiamento. 
 
immagine 7 
immagine 8 
 
3. Accendere il drone e metterlo in posizione orizzontale. La coda del drone in faccia per l'utente e la testa drone rivolto 
in avanti. Si ascolta audio "DI, DO, DI" tre secondi più tardi, che indica il codice di successo di accoppiamento. La luce 
sulla fusoliera è accesa. 
4. Proibito spostare lo stick/farfalla Throttle Stick prima del successo della calibrazione. Spingere la levetta  avanti / 
indietro / sinistra / destra come sotto immagine (vedere Figura 9). I lampi di luce sulla fusoliera del drone, indicano che il 
drone si sta calibrando. Successivamente la luce sulla fusoliera del drone si mantiene luminosa, indicando che il drone è 
pronto a volare. 
 
immagine 9 
 
Operazioni per volare: 



1. Attivare l'interruttore del trasmettitore (Figura 10) e il suo indicatore luminoso lampeggia rapidamente. Spingere lo 
stick per il controllo a distanza massima e poi alla fascia bassa (figura Picture 11/12). L'indicatore diventa istantaneo 
lentamente, che indica che il trasmettitore entra n accoppiamento frequenza. 
2. Premere la fibbia del contenitore di batteria alla coda del drone e poi estrarla. 
3. Collegare la spina della batteria con la spina sul drone. 
4. Inserire la scheda micro SD nello slot fotocamera del fondo drone e accendere l'interruttore di alimentazione e la luce 
LED inizia a lampeggiare. Mettere il drone in posizione orizzontale per calibrare il giroscopio. Si ascolta audio “DI, DO, 
DI” circa tre secondi dopo, che indica il codice di successo di accoppiamento e la luce LED rimane luminosa. 
 
Avviso Importante: assicurarsi che il giroscopio della scheda di ricezione è posto sulla posizione orizzontale dopo aver 
alimentato il drone, in modo che il drone può essere controllato con successo. 
 
immagine 10 
immagine 11 
immagine 12 
immagine 13 
Premere e quindi tirare fuori 
immagine 14 
foto 15 
Accendere l'interruttore 
Inserire la scheda nello slot 
 
controllo di volo 
1. Premere lo stick farfalla (avanti / indietro / sinistra / destra)  a sinistra o a destra e il drone vola in modo sincrono a 
sinistra o a destra. 
2. Premere lo stick farfalla/timone Throttle/Stick verso l'alto o verso il basso e il drone vola verso alto o in basso in modo 
sincrono. 
3. Premere il stick farfalla /timone Stick a sinistra o a destra e il drone ruota a sinistra o a destra in modo sincrono. 
4. Premere lo Stick Volante avanti / indietro / sinistra / destra verso l'alto o verso il basso e il drone vola a in avanti o 
indietro in modo sincrono. 
 

 
 
 
5. Regolare “aggiustamento trim” sinistra / destra del timone 
Regolare il Trim a destra se la testa drone ruota a sinistra quando il decollo, e viceversa. 
Ruota a sinistra 
Ruota a destra 
 
6. Regolare “aggiustamento Trim avanti indietro Forward / Backward Trim 
Regolare il trim all'indietro se la fusoliera deriva durante il decollo, e viceversa. 
Deriva Drift in avanti Forward 
Deriva Drift all’indietro Backward 
 
7. Regolare “aggiustamento Trim” sinistra / destra Volante 
Regolare il Trim a destra se la fusoliera deriva a sinistra durante il decollo, e viceversa. 
Deriva Drift a sinistra 
Deriva Drift a destra 
 
8. Modo alta/bassa velocità Speed Mode High / Low 
1. MODE 1 
modalità a bassa velocità, è adatto per principianti da praticare in condizioni meteo senza vento. 
2. MODO 2 
modalità ad alta velocità, è adatto per il giocatore con esperienza di alto livello per sperimentare acrobazie all'aperto. 
 
9. Modalità capovolto flip 
Premere il pulsante di capovolgimento la modalità del trasmettitore durante il volo e il trasmettitore emetterà il suono 
“DI,DI,DI”, che indica che il drone entra in modalità di vibrazione. Spingere lo stick volante avanti / indietro / sinistra / 
destra in direzione avanti / indietro / sinistra / destra Il drone farà una manovra a 360 ° lanciandosi nella direzione 
corrispondente in modo sincrono. 
 
9. Modalità senza testa Headless 



Luce bianca frontale (Capo) 
Sinistra 
Destra 
Parte posteriore 
 
1. Quando il drone è in volo oppure a terra, mettersi volti di fronte alla testa drone. Premere il pulsante della modalità 
senza testa e il trasmettitore emetterà il suono “Di,Di,DI” e le luci del corpo drone corpo lampeggieranno lentamente, 
indicando che il drone entra in modalità “senza testa/headless”. 
2. Premere il pulsante Mode senza testa di nuovo e il trasmettitore emetterà il suono di dididi, e la luce corpo drone 
mantiene luminoso, che indica il drone esce dalla modalità senza testa. Il fuco deve di fronte all'utente quando entra in 
modalità senza testa. 
3. La modalità “senza testa” è stato progettata per i principianti. E 'anche adatto per coloro che si trovano in situazioni 
che il drone vola in contrasto di sole o il drone è su una lunga distanza e non siamo in grado di riconoscere la parte 
anteriore e posteriore del drone stesso (vedi foto). 
Avviso: 1. La testa drone deve essere rivolta in avanti prima di entrare in modalità “senza testa”. 
2. Il timone volante del drone può andare alla deriva per incidente in modalità volo “senza testa”. In questo momento è 
possibile uscire dalla modalità “senza testa” headless e ri-entrare in modalità “senza testa” di nuovo, e il timone ritornerà 
allo stato “normale”. 
 
10. Tasto di ritorno automatico - One Button Return 
Se il drone è di fronte all'utente dopo essere entrati in modalità “senza testa”, premere un tasto di ritorno automatico e il 
drone ritorna automaticamente. Spostare lo stick avanti / indietro / Sinistra / Destra e il drone fermerà il ritorno. 
Nota: lo funzione attivabile con pulsante di ritorno automatico può essere attivata solo dopo aver inserito la modalità volo 
“senza testa”. 
 
 

 
 
Installazione e sostituzione per il motore e la lama/elica 
1. Lama/elica di ricambio 
Si prega di sostituire la lama/elica danneggiata con lame di ricambio come i passaggi qui sotto. 
 
Rimuovere la vite della lama/elica e sostituirla con una nuova lama, e quindi fissare la vite (Figura 16). 
immagine 16 
 
Sostituzione 2. Motore 
Sostituire il motore danneggiato o degradato nelle prestazioni, come i passaggi qui sotto. 
 



1. Rimuovere l'ombreggiante schermo LED e quattro viti del supporto motore (Figura 17). 
2. Rimuovere le due viti a motore e sostituirlo con il nuovo motore (Figura 18). 
immagine 17 
immagine 18 
 
Istruzione di funzionamento per smartphone WiFi 
Scaricare e installare l'App: Udirc-FPV 
L'App è adatto per smartphone con sistema operativo iOS o Android, scaricare dallo specifico negozio di software del 
rispettivo smartphone: 
1. Per smartphone con sistema IOS, si prega di ricercare “Udirc-FPV” in “App Store”. 
2. Per smartphone con sistema Android, si prega cercare  “Udirc-FPV” in “Google Play”. 
3. Eseguire la scansione del codice QR sotto o il codice QR nella scatola di colore per scaricare l'App: “uidrc-FPV”, come 
Immagine 19, Immagine 20 e Figura 21, come di seguito: 
 
immagine 19 
immagine 20 
immagine 21 
 

 
 
 
Abbinamento frequenza tra telefono cellulare e WiFi Drone: 
1. Fare riferimento alle "Operazioni di volo / Flying Operation" come prima. 
2. attivare direttamente oppure entrare nel "set up" dello smartphone per attivare comunque il WiFi (WLAN) e scegliere 
“Udirc-FPV” -..., tornare al desktop dopo connessione. 
3. Fare clic sull'icona della APP “Udirc-FPV” come immagine 22 e inserire l'interfaccia di App come immagine 23. 
 
Clic 
immagine 22 
immagine 23 



 
4. Fare clic sull'icona ed entrare nell’ interfaccia del telecomando come immagine 24 
Clic 
immagine 24 
 
Introduzione a controllo remoto tramite smartphone - Mobile Control Phone 
Suggerimento: segui "Operazioni di volo" prima di entrare in funzione di controllo remoto con smartphone 
1. Torna al menu principale 
Tocca icona per tornare 
Uscire da interfaccia lavoro 
 

 
 
 
 
2. Visualizzare di foto e video 
Tocca icona per visualizzare foto e video 
 
3. interfaccia di controllo remoto e video 
Tocca icona e accedere alla modalità video 
 
4. modalità di velocità alta / bassa 
Toccare l'icona (a bassa velocità), girare a icona (ad alta velocità) 
 
5. Presa della foto 
Tocca icona una volta per prendere foto 
 
6. registrazione video - Video Recording 
Toccare l'icona per registrare video, e poi toccare di nuovo icona per terminare la registrazione video 
 
7. comando controllo farfalla su e giu  

Premere la palla e spingere in su e il drone volerà su; tirare giù la palla e il drone volerà verso il basso. 
 

 
 
8. controllo della rotazione a sinistra / destra 
Premere la palla e spostarla a sinistra e il drone ruoterà verso sinistra; muovere la palla a destra e il drone ruoterà a 
destra. 
 
9. controllo di volo a Destra / sinistra 
Premere la palla e spostarla a sinistra e il drone volerà a sinistra; muovere la palla a destra e il drone volerà a destra. 
 
10. controllo avanti / indietro 
Premere la palla e spostarlo verso l'alto e il drone volerà in avanti; muovere la palla verso il basso e il drone volerà a 
ritroso. 
 
11. modalità di induzione di gravità – Gravity induction mode 
Toccare l'icona per entrare nella modalità di “induzione di gravità”, che è disponibile solo per il volo a sinistra / destra e 
avanti / indietro. 
Quando lo smartphone è scosso a sinistra / destra, la palla si sposterà a sinistra / destra, e il drone volerà di 
conseguenza a sinistra / destra. 
Quando lo smartphone è scosso in avanti / indietro, la palla rotolerà in avanti / indietro, e il drone volerà di conseguenza 
in avanti / indietro. 
 



 
 
12. modalità “senza testa” - headless 
Tocca icona per entrare in modalità “senza testa”. Tocca di nuovo icona per uscire dalla modalità “senza testa”. 
 
13. regolazione assetto volo avanti / indietro 
Regolare trim per l'assetto di marcia se il drone si inclina in avanti e regolare trim per l'assetto di equilibrio in alto se il 
drone si inclina a ritroso. 
 
14. regolazione assetto Sinistra / destra di rotazione 
Aggiustare trim assetto a destra se il drone ruota verso sinistra; e regolare il trim a destra fino equilibrio se il drone ruota 
a destra. 

 

 
 
 
15. regolazione assetto trim Sinistra / destra in volo 
Regolare il trim a destra se il drone vola a sinistra; e regolare il trim a sinistra fino a quando il drone è in equilibrio se il 
drone vola a sinistra. 
 
 
Avviso: 
1. Se non è possibile cercare il segnale Wi-Fi per la connessione, spegnere Wi-Fi e accendere di nuovo per cercare di 
connettersi di nuovo. 
2. Il raggio di controllo WiFi disponibile è di circa 25 metri (molto approssimativo), si prega di controllare il drone 
all'interno di questa gamma e non oltre. 
3. Tirare la leva del gas nella posizione più bassa quando si desidera modificare il metodo di controllo dal trasmettitore 
allo smartphone (o dallo smartphone al trasmettitore), o il drone non può essere controllato in modo alternato. 
 
ambiente 
Nell'interfaccia, selezionare l'icona di settaggio impostazioni (figura 25) e poi vedrete Immagine 26. 
Clicca 
Immagine 25 
Immagine 26 
Accendere per memorizzare i dati impostazione di assetto 
Spegnere e non verrà memorizzato l'impostazione dei dati di assetto 
 
Attivare per anteprima su smartphone di video risoluzione 720P 
Spegnere per anteprima smartphone di video 480P 
 
Aiuto - help 
Nell'interfaccia, fare clic sull'icona (figura 27) e inserire l'interfaccia di aiuto (come immagine 28, 29, 30). 
Clicca 



Immagine 27 
Immagine 28 
Immagine 29 
Immagine 30 
 
Operazione per la registrazione video e scattare foto 
1. Premere TF card e inserire la telecamera aerea come immagine 30. Si prega di notare che la parte metallica della 
scheda deve stare sopra up. 
2. Quando si scattano foto, lo smartphone e relativa memoria digitale TF sarà memorizzare l'immagine. Durante la 
registrazione video, il video verrà memorizzato solo nella memoria TF. Nel frattempo, è possibile visualizzare in 
anteprima o scaricare il video sullo smartphone solo quando la memoria TF nella casella fotocamera e il drone è 
collegare con il trasmettitore. 
Avviso: Premere il pulsante video per salvare un video quando la registrazione finita, o il video non potrà essere salvato. 
 
immagine 31 
 
3. Spegnere l'interruttore drone prima quando finito di fare fotografie aeree. Estrarre la memoria digitale TF card e 
inserire la scheda di un lettore di schede. Collegare il lettore di schede con il computer. Potrete così visualizzare i dati di 
fotografia aerea da "Risorse del computer" - "disco mobile". 
Suggerimento: Si prega di riprodurre il video o la foto dopo copia di tutti i dati di fotografia aerea su computer e 
assicurarsi PREVENTIVAMENTE che il software utilizzato su pc sia in grado di supportare/visualizzare il relativo formato 
foto/video. 
parametro di base per la macchina fotografica aerea: Video risoluzione DPI 1280 * 720P / 30FPS; 
                            foto immagini risoluzione 1280 * 720P. 
 
 

 
 
Pezzi di ricambio 
Per comodità, i pezzi di ricambio disponibili dal produttore sono elencati per vostra scelta provate a chiedere acquisto 
presso distributore locale. 
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17 18 19 21 

01 02 03 04 

05 06 07 08 

 
elica A 
elica B 
Motore per elica/Blade A 
Motore per elica/Blade B 
Batteria Li-Po Battery per Drone 
Guida elica 
Parti del supporto del motore 
Gambe cavaletto Leg Base 
Coperchio motore 
Memoria digitale TF 
Filo del caricatore USB 
Box Camera 
Scheda Ricezione 
Coperchio superiore 
Coperchio inferiore 
Manicotto Alluminio di raffreddamento per il motore 
Paralume 
Paraluce 
Lettore di schede 
Trasmettitore 


